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OZET
BIR ACICI APARAT

Bu bulus, omurga cerrahisinde kullanilan, operasyon sirasinda omurlar arasina
yerlestirilen genisleyebilir kafesi (K) tercih edilen miktarda acarak omurlar arasi
mesafenin tercih edilen sekilde ayarlanmasini saglayan bir agic1 aparat (1) ile

ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Omurga cerrahisinde kullanilan, operasyon sirasinda omurlar arasina
yerlestirilen genisleyebilir kafesi (K) dikey eksende tercih edilen miktarda
acarak omurlar aras1 mesafenin tercih edilen sekilde ayarlanmasini saglayan,

- operatoriin temasta bulundugu ve iizerine bir kuvvet uyguladigi en az bir
govde (2),

- en az bir (st yiizey (31) igeren, kafes (K) lizerinde bulunan bosluk (B)
icerisine yerlesen ve govde (2) lizerine dondiiriicii bir kuvvet etkimesi ile
birlikte donme hareketi yaparak kafesin (K) hareketli parcasinin (H) dikey
eksende hareket etmesini saglayan ve genel olarak kama geometrisinde
olan en az bir hareketlendirici ug (3),

- sinlizoidal bir forma sahip olan, kafes (K) igerisinde bulunan uzantiya
temas eden, hareketli par¢anin (H) dikey eksende hareketi esnasinda
hareketli parganin (H) uzantisi ile temas halinde olan ve operator tarafindan
uygulanan dondiiriicii kuvveti uzantiya aktaran en az bir iist yiizey (31),

- govde (2) tizerinde bulunan ve operatoriin govdeye (2) kuvvet
uygulamasini  saglayan bir tutucu elemanin govde (2) iizerine
sabitlenmesini saglayan en az bir ¢ikint1 (4) ile karakterize edilen bir agic1
aparat (1).

2. Silindirik bir geometriye sahip olan, operatoriin lizerine bir kuvvet uyguladigi,
uygulanan kuvvet etkisi altinda donen ve kendisi ile birlikte hareketlendirici ucu
(3) da dondiiren govde (2) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir agici
aparat (1).

3. Kafes (K) igerisinde bulunan bir uzantiya temas eden ve hareket esnasinda
lizerine gelen kuvveti uzantiya aktararak hareketli parganin (H) tercih edilen
yonde hareket etmesini saglayan hareketlendirici ug (3) ile karakterize edilen

istem 1’deki gibi bir agic1 aparat (1).



4. Govde (2) tizerinde bulunan ve birbirine paralel sekilde konumlandirilmis iki
adet tercihen dikdortgensel geometride ¢ikinti (4) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi bir agic1 aparat (1).
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TARIFNAME

BiR ACICI APARAT

Teknik Alan

Bu bulus, omurga cerrahisinde kullanilan, operasyon sirasinda omurlar arasina
yerlestirilen genisleyebilir kafesi tercih edilen miktarda acarak omurlar arasi

mesafenin tercih edilen sekilde ayarlanmasini saglayan bir agic1 aparat ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Bel ve boyun fitiklari, omurlarin arasindaki diskin omurilik kanalina dogru yer

degistirmesi ile sinirlere ve omurilige baski yapmasi ile olusmaktadir.

Agrinin cinsi ve yerini tespit etmeye yonelik bir klinik degerlendirmeye ek olarak
herhangi bir kuvvet kaybi, duyu kaybi veya anormal refleksin dikkatli muayenesi
genellikle bir disk hernisini teshis edip yerini belirlemek igin yeterli olmaktadir.
Fitik sonucu, fitigin bulundugu bélgede siddeth agr1 ve his kaybi olusabilmektedir.
Bu agrilarin ve his kaybiin giderilmesi bazi hastalarda yalmzca cerrahi miidahale
ile miimkiin olabilmektedir. Teknolojinin gelismesine paralel olarak boyun fitig
ameliyatlar eskiye gore daha dar bir alanda yapilabilmektedir. Ameliyatlar, boynun
on tarafindan girilerek ya da enseden yapilmaktadir, Boynun 6n tarafindan girilerek
yapilan operasyonlarda, iki omur arasi1 bosaltilarak omurlar arasindaki disk
¢ikarilmakta, bolge temizlendikten sonra igerisine kemik tozu (greft) eklenen ve

omurlar arasina ¢ékmeyi engelleyen bir kafes yerlestirilmektedir.

Mevcutta kullanilan kafes yapilan genel olarak hastanin omurlari arasindaki
mesafenin ortalama olarak alinmasi ile él¢iilendirilmektedir. Fakat her hastanin
viicut yapist ve omur boylart birbirlerinden farkli oldugundan yiiksekligi

ayarlanabilen kafes yapilari biiyliik onem arz etmektedir. Kafes yapilari, farkli
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malzemelerden imal edilebilmekte olup genellikle metal, karbon ve

polietereterketon (PEEK) malzemeden liretilmektedir.,

Mevcut teknikte omurlar arasina yerlestirilmek tizere, omurlar arasindaki mesafeye
gbre ayarlanabilen kafesler kullamlmaktadir. Bu kafesler sayesinde standart bir
genigleyebilir kafes, hasta boyuna gore ayarlanabilmektedir. Baska bir ifade ile, her

bir hasta icin ayn dlgiilerde kafes imalatina gerek kalmamaktadir.

Meveutta, iki omur arasina yerlestirilen ve iki omur arasindaki mesafeyi tercih
edilen sekilde koruyan genigleyebilir kafeslerin dikey eksende ayarlarinin
yaptlmasint saglayan ve bu sayede iki omur arasindaki mesafeyi tercih edilen
miktarda ag¢an ve genel olarak kama geometrisine sahip bir agici aparat

bulunmamaktadir.

Bulusun Amaclar

Bu bulusun amaci, iki omur arasina yerlestirilecek olan kafesin operatdr tarafindan

daha kolay konumlandirilmasini saglayan bir agic1 aparat gergeklestirmektir.

Bu bulusun diger amaci, iki omur arasina yerlestirilen genigleyebilir kafesin,
omurlar arasinda tercih edilen mesafeyi olusturmasini saglayan bir agic1 aparat

gergeklestirmektir,

Bu bulusun bir diger amaci, omurlar arasina yerlestirilen genisleyebilir kafese kolay

erigimi saglayan bir agict aparat gerceklestirmektedir.

Bulusun Kisa Ac¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulagsmak i¢in ger¢eklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagl diger

istemlerde tanimlanan bir agic1 aparat; bir gdvde ve gdvdenin bir ucunda bulunan

bir hareketlendirici ug igermektedir. Govde lizerinde iki adet ¢ikint1 bulunmaktadir.
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Operatdr agici aparatt omurlar arasina yerlestirilmis kafesin bosluguna oturtmakta
ve genigleyebilir kafesin omurlar arasinda tercih edilen miktarda agilmasin
saglamak i¢in gdvde iizerine bir dondiiriici kuvvet uygulamaktadir. Uygulanan
kuvvet ile birlikte gévde dénmektedir. Govdenin dénmesi ile birlikte kafes
icerisinde bulunan hareketlendirici ug, kafes igerisinde bulunan bir uzantiya temas
etmekte ve kafesin hareketli parcasini dikey eksende hareket ettirerek genisleyebilir

kafesin tercih edilen miktarda agilmasini saglamaktadir.

Bulusun Ayrintih Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak igin gergeklestirilen agici aparat ekli sekillerde

gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Acici aparatin bir agidan perspektif gériinlistidiir.

Sekil 2. Agic1 aparatin bir baska agidan perspektif gorlinlistidiir.
Sekil 3. Agic1 aparatin bir baska agidan perspektif goriintistidiir.
Sekil 4. Agic1 aparatin bir bagka agidan perspektif gorlintistidiir.

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin kargiligi

asagida verilmistir.

1. Agici aparat

2. Govde

3. Hareketlendirici ug
31. Ust yiizey
32. Alt ylizey

4. Cikinti

K. Kafes
B. Bosluk
H. Hareketli parga
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Omurga cerrahisinde kullanilan, operasyon sirasinda omurlar arasina yerlestirilen
genisleyebilir kafesi (K) dikey eksende tercih edilen miktarda agarak omurlar arasi
mesafenin tercih edilen sekilde ayarlanmasini saglayan bir agict aparat (1) en temel
halinde,

- operatdriin temasta bulundugu ve lizerine bir kuvvet uyguladigt en az bir
gdvde (2),

- kafes (K) tizerinde bulunan bosluk (B) icerisine yerlesen ve givde (2)
tizerine dondiiriicii bir kuvvet etkimesi ile birlikte donme hareketi yaparak
kafesin (K) hareketli pargasinin (H) dikey eksende hareket etmesini
saglayan ve genel olarak kama geometrisinde olan en az bir hareketlendirici
uc (3),

- govde (2) flzerinde bulunan ve operatdriin gévdeve (2) kuvvet
uygulamasimi  saglayan bir tutucu elemamin goévde (2) iizerine

sabitlenmesini saglayan en az bir ¢ikint1 (4) igermektedir.

Bulusun bir uygulamasinda gévde (2) bulunmaktadir. Gévde (2) agic1 aparatin (1)
ana yapisim olusturmaktadir. Govde (2) tercih edilen geometriye sahip
olabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda govde (2) silindirik bir formdadir.
Operatdr, operasyon esnasinda gévdeye (2) dondiiriicii bir kuvvet uygulamaktadir.
Govde (2) iizerine uygulanan kuvvet etkisi altinda donmekte ve kendisi ile birlikte

hareketlendirici ucu (3) da dondiirmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda hareketlendirici ug (3) bulunmaktadir. Hareketlendirici
ug (3), kafes (K) igerisinde bulunan bir uzantiya temas eden ve hareket esnasinda
lizerine gelen kuvveti uzantiya aktararak hareketli par¢anin (H) tercih edilen yénde
hareket etmesini saglamaktadir. Hareketlendirici uc (3) gdvdenin (2) bir ucunda
bulunmaktadir ve genel olarak kama geometrisindedir. Hareketlendirici ug (3)
gdvde (2) ile yekpare veya gbvdeye (2) monte ayri bir parca olabilmektedir.
Bulusun bu uygulamasinda hareketlendirici u¢ (3) govde (2) ile vekparedir.

Hareketlendirici u¢ (3) tercih edilen geometride olabilmektedir. Bulusun bu
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uygulamasinda hareketlendirici ug (3) bir iist yiizey (31) ve bir alt yiizey (32)
icermektedir. Ust ylizey (31) tercihen siniizoidal bir forma sahiptir ve kafes (K)
icerisinde bulunan uzantiya temas etmektedir. Hareketlendirici ug (3) hareketli
parganin (H) dikey eksende harcket etmesini sagladigl esnada iist yiizey (31)
hareketli par¢amin (H) uzantis1 ile temas halindedir ve operatdr tarafindan
uygulanan doéndiiricii kuvveti uzantiya aktarmaktadir. Alt yiizey (32) tercihen

diizlemsel bir yapiya sahiptir.

Bulusun bir uygulamasinda gévde (2} iizerinde ¢ikinti (4) bulunmaktadir. Cikintt
(4), operatoriin tutucu bir elemanm agict aparat (1) iizerine sabitlemesini
saglamaktadir. Tutucu bir elemanin gdvde (2) lizerinde bulunan ¢ikintilara (4)
sabitlenmesi ile operatdr tutucu eleman vasitasi ile gévde (2) lizerine kuvvet
uygulayabilmektedir. Gévde (2) lizerinde tercih edilen miktarda c¢ikintt (4)
bulunabilmektedir. Bulusun bu uygulamasinda gévde (2) lizerinde birbirine paralel
sekilde konumlandirilmis iki adet tercihen dikdoértgensel geometride ¢ikinti (4) yer

almaktadir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan acgici aparatin (1) kullamim ise su sekilde
gergeklestirilmektedir. Hasar gdren omurlar arasi disk verinden ¢ikartildiktan sonra
diskin bulundugu bélge temizlenmektedir. Temizleme isleminin ardindan kafes (K)
omurlar arasina yerlestirilmektedir. Bu islemin ardindan omurlar arasindaki
mesafeye gore acict aparat (1) kafes (K) {izerinde yer alan bosluga (B)
yerlestirilmektedir. Bu durumda iken agici aparat (1), hareketli par¢anin (H) alt
yiizeyinde yer alan bir uzantiya temas etmektedir. Agici aparat (1), saat ydniinde ya
da saatin tersi yéniinde belirli bir a¢1 ile ¢evrilmektedir. A¢ict aparatin (1) doniisii
ile temasta oldugu uzant1 ve dolayisiyla hareketli parca (H) tercih edilen yiikseklige
getirilebilmektedir. Hareketli parca (H) tercih edilen miktarda yiikseltildikten sonra
sabitlenmektedir. Tercih edilen omurlar aras1 mesafe ayarlandiktan sonra agici
aparat (1) bosluktan (B) geri ¢ikartilmakta ve genisleyebilir kafesin (K) omurlar

arasina yerlesimi tamamlanmaktadur.
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